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СТВОРЕННЯ МОДЕЛІ МІСЯЧНОГО РОВЕРА З ЕЛЕМЕНТАМИ СОНЯЧНОГО ЖИВЛЕННЯ ТА ДАТЧИКАМИ УНИКНЕННЯ ПЕРЕШКОД
Я обрав цю тему, тому що мене цікавить космос і те, як працюють місячні ровери. Зараз людство знову активно готується до польотів на Місяць, зокрема в межах місії Artemis II, яка є важливим етапом у поверненні людей на Місяць.
У таких місіях використовуються різні космічні апарати, у тому числі місячні, які допомагають досліджувати поверхню. Для їх роботи потрібна енергія, і одним із можливих джерел є Сонце.
Мені стало цікаво, чи достатньо сонячної енергії для руху таких пристроїв. Тому я вирішив створити власну модель місяцехода, яка рухається, уникає перешкод і демонструє використання сонячної енергії. Це допомагає краще зрозуміти, як працюють подібні системи в реальності.
Мета роботи - зібрати діючу модель місячного ровера, оснащеного датчиками уникнення перешкод, дослідити можливість його руху за рахунок енергії Сонця.
Завдання дослідження:
1. Дізнатися, які умови освітлення є на поверхні Місяця;
2. Зібрати модель місячного ровера на базі Ultimate Kit for Arduino Uno R3;
3. Зробити розрахунок енергобалансу моделі;
4. Зробити висновки про можливість використання сонячної енергії для забезпечення руху місячного модуля.
Об’єкт дослідження: процес руху роботизованих пристроїв із автономним живленням.
Предмет дослідження: особливості роботи моделі місячного ровера з сонячним живленням і датчиками уникнення перешкод.
Місяць знаходиться на великій відстані, тому радіосигнал доходить із затримкою. Ровер не може керуватися в режимі реального часу, як іграшкова машинка, тому в моделі було реалізовано використання датчиків оминання перешкод та ехолокатор. 
На Місяці немає розеток, а доставка палива коштує мільйони доларів. Єдине стабільне джерело енергії — Сонце, тому використання сонячних панелей є необхідністю для неперервної роботи всіх складових місячного ровера.
[bookmark: _GoBack]В роботі ми також розрахували енергобаланс моделі зіставили сумарну потужність, яку генерують сонячні панелі за певних умов освітленості, із загальним споживанням енергії всіма електронними компонентами: двигунами під час руху, мікроконтролером, драйверами та датчиками уникнення перешкод.
Висновок.
У ході реалізації проєкту нами було сконструйовано діючу модель автономного місячного ровера на платформі Arduino, оснащену двигунами та датчиками уникнення перешкод.
Встановлено, що основним джерелом енергії для руху моделі є акумулятор, який забезпечує стабільну роботу всіх систем. Сонячна панель у даній конструкції демонструє можливість отримання електричної енергії від Сонця, однак її потужність є недостатньою для безпосереднього забезпечення руху. 
Використання сонячної енергії є перспективним для підвищення автономності місяцеходів, зокрема як додаткового джерела енергії для підзарядки акумуляторів.


