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Проблема
З тих часів, коли протези були  просто шматками дерева, техніка їх виготовлення досягла чималих висот (Фіг. 1), а ось засоби  керування такими високофункціональними пристроями  все ще безнадійно відстають від розвитку  механічної складової 
Втрата руки чи ноги це автоматичний обрив нервових волококон  і всі спроби потім до них якось підключитись за допомогою електродів короткочасні і не стабільні  - клітини людського тіла постійно оновлюються і тому всі електроди доволі швидко обростають шаром ізоляції
Більш-менш робочим є спосіб виміру шкірно-гальванічної  реакції (Фіг. 6), єдиною перевагою якого над спробами прямого підключення до нервових волокон  є відсутність хірургічного втручання, а далі все те саме – не надійно, і не стабільно, навіть якщо електроди причепити до голови, а зверху одягнути “шапочку з фольги”
Гіпотеза 
Пальці на ногах мають розвинуте представлення в мозку людини,  а тому, після відповідного тренування, зможуть надійно керувати протезами рук
Безпека 
Система керування негайно блокується при відриві п’яти від підошви,  а розблокується система керування лише після кількох  підряд  коротких ударів п’ятою
Еспериментальна перевірка
Перш за все ми впевнились, що наш спосіб керування протезами  є теоретично і практично можливим (Фіг. 2)
Далі був випробуваний мізинець руки (Фіг. 7), який в побутових справах використовується  нами менше ніж інші пальці руки 
Після  успішного  керування протезом за допомогою мізинця  було випробуване керування протезом за допомогою пальців на ногах (Фіг. 3-5), яке пройшло доволі успішно, хоча й вимагало  певного  тренування
Висновки
Гіпотеза повністю підтвердилася
Пальці на ногах, хоч і не використовуються людьми в теперішньому цивілізаційному стані, все ще мають розвинуте представлення в мозку людини,  а тому, після відповідного тренування, зможуть надійно керувати протезами рук
Ідеї для майбутніх досліджень 
Через давачі з керованим механічним опором навантаженню  налагодити зворотний зв’язок між пальцями та виконавчими механізмами
