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Тезисы
Манипулятор – удлинитель руки

Работу выполнил: 
Базюк Владимир 
Научненская  СОШ, Бахчисарайского р-на, 
ученик 6 класса,  Активист в  МАН.
Актуальность темы. 

Освоение космоса и других планет идет давно.  Готовится экспедиция людей на Марс.   Меня заинтересовали  манипуляторы-удлинители   руки для облегчения работы в экстремальных ситуациях.
А так же:

Я решил использовать пластик из бутылок как хороший материал для моделирования.
Представлена идея манипулятора-удлинителя руки, который будет удобен для:
· Космонавтов
· Людей с ограниченной подвижностью
· Для работы в опасных условиях
· Достать предмет с высоты
· Вариант манипулятора для робота
Объектом исследования  стали – рука человека; конечности  животных; лапа курицы.
Цель работы: разработка надежного  манипуляторы для  руки во время   исследования планет.
Принцип манипулятора
Из ПЭТ сделаны «пальцы» – это пять разрезов бутылки, с привязанными нитками. Они продеты через трубку и на другой стороне привязаны к каждому пальцу за кольцо.
Планы на будущее 
· Сделать «пальцы» более сильными – из трубок от шприцов.
· Увеличить количество «фаланг», - до трех, как у человека.
· Добавить предплечье.
· Размеры: маленький для мелких вещей и большой.
